радиуса кривизны кривой, заданной параметрически 
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В системе отсчета связанной с мгновенной осью вращения координаты точки (x;y)
, где r- константа – расстояние от точки до центра диска.
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 – радиус диска
В системе отсчета связанной с неподвижным наблюдателем координаты точки (z;y)
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Вывод формулы для радиуса кривизны здесь 
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